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√
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√
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√
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√
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√
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√
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√
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r = fyW , MFLA
cr → alma esbelta!, λFLM =

b

t
ou

b

2t
,

λFLMp = 0, 38

√
E

fy
, λFLMr,lam = 0, 83

√
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√
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√
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√
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√
E

fy
, MFLA
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√
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√
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√
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√
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√
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√
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√
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VSd ≤ VRd e Flocal,d ≤ FRd VRd,c =
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√
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√
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FLELRd =

1, 8Aenrfy
γa1

≥ Flocal,d KL = 0, 75h

Wef - Módulo de Resistência Elástico det-
erminado com hef ou bef quando for o caso;
hc - 2x a distância do CG à face interna da
mesa comprimida; hp - 2x a distância da li-
nha neutra plástica à face interna da mesa

comprimida;

d - Altura
Total;

Definições

h - Altura da parte retiĺınea da alma; x - eixo perpendicular a alma; y - perp. a x;
ryT - raio de giração em y da mesa comprimida e 1/3 da alma comprimida;
M0 - maior momento, com sinal negativo, que comprime a mesa livre nas extremi-
dades do Lb; M1 - momento na outra extremidade do Lb. Se comprimir a mesa
livre (-) nos segundo e terceiro termos da equação. Se tracionar a mesa livre (+)
no segundo termo da equação e igual a zero no terceiro termo; M2 - momento na
seção central do Lb, (-) se tracionar a mesa com contenção lateral cont́ınua;
MA, MC - momento a 1/4 das extremidades de Lb; MB - momento no meio de Lb;
Iyfc - inércia da mesa comprimida em y; Iyft - inércia da mesa tracionada em y;

Acompf - área da mesa comprimida; K - tf + raio concordância ou perna da solda;

lap - distância do ponto de aplicação de Flocal,d até o apoio mais próximo;

Fd =
m∑
i=1

(γgi.FGi,k) + γq1.FQ1,k +
n∑
j=2

(ψ0j .γqj .FQj,k) fd =
fy
γa1

ou
fu
γa2

γg Norm. Esp. Exc.

Peso Próprio de Estruturas Metálicas 1,25 1,15 1,10

Peso Próprio de Estruturas Pré-Moldadas 1,30 1,20 1,15

Peso próprio de estruturas moldadas no local e
de elementos construtivos industrializados e
empuxos permanentes

1,35 1,25 1,15

Peso próprio de elementos construtivos
industrializados com adições in loco 1,40 1,30 1,20

Peso próprio de elementos construtivos em
geral e equipamentos 1,50 1,40 1,20

γq Norm. Esp. Exc.
Temperatura 1,20 1,00 1,00

Vento 1,40 1,20 1,00

γq Norm. Esp. Exc.
Truncada 1,20 1,10 1,00

Uso/Demais 1,50 1,30 1,00

ψ ψ0 ψ1 ψ2

Uso e ocupação - Residenciais 0,5 0,4 0,3
Uso e ocupação - Comerciais 0,7 0,6 0,4
Biblioteca, depósito, oficina
arquivo, garagem, sobr. telhado 0,8 0,7 0,6

ψ ψ0 ψ1 ψ2

Vento 0,6 0,3 0,0
Temperatura 0,6 0,4 0,3

ψ - móveis ψ0 ψ1 ψ2

Passarela Pedestres 0,6 0,4 0,3
Viga Ponte Rolante 1,00 0,8 0,5

Pilares Ponte Rolante 0,7 0,6 0,4

Fd =
m∑
i=1

(γgi.FGi,k) + FQ,exec +
n∑
j=2

(ψ0j .γqj .FQj,k)

γa Norm. Esp. Exc.
Escoamento 1,10 1,10 1,00
Ruptura 1,35 1,35 1,15

Fser =
∑
FGi,k +

∑
ψ2j .FQj,k

Fser =
∑
FGi,k + ψ1.FQ1,k +

∑
ψ2j .FQj,k

Fser =
∑
FGi,k + FQ1,k +

∑
ψ1j .FQj,k


