FORMULARIO - METODO DOS DESLOCAMENTOS
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Convencéo de Sinais do Método dos Deslocamentos:

Reac0Oes de Apoio para viga bi-engastada:
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Coeficientes de Rigidez Locais para barras sem articulacdes (bi-engastadas):
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Reac06es de Apoio para viga engastada rotulada (com articulacéo):
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Coeficientes de Rigidez Locais para barras com articulacdes a esquerda:
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Coeficientes de Rigidez Locais para barras com articulactes a direita:

(FASL)d) (EAFL)d] (BAIL)d, (BAf )}
— o - A o —
= e
L %

(3EI{1%)d; (3811 1%).d) T

(3§ Id! IR

di| MR T 5

= == )
SR IR A g
. (L : ‘1 (3EI]1%).d!
' T = L >
(3BIFENYA; .o
“d ..

(3EF/L)d! (33”52)-'?’3:1

} L 3|

Reac6es de Apoio para viga com variacdo térmica:
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